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홈페이지 링크 https://pinklab.art/academy/pinky-studio/ (https://pinklab.art/academy/pinky-studio/) 에 들어갑니다.

홈페이지 하단에 내려보면 다운로드 링크가 있습니다.
현재 사용중인 PC 에 맞춰서(Win / Mac / Linux) 다운로드 받으시면 됩니다.

앱 설치

윈도우 버전 설치

윈도우 버전 설치 파일을 받고 실행합니다.

https://pinklab.art/academy/pinky-studio/




이런 화면이 뜬다면 추가 정보 > 실행 버튼을 누릅니다.

설치를 눌러 설치 진행



설치 완료시

실행이 됩니다.

맥 버전 설치

맥에 칩에 맞는 버전을 다운로드 받습니다.



받아서 실행하면 설치창이 뜹니다.

좌측의 앱을 드래그앤 드롭으로 Applications 폴더에 집어넣습니다.

앱 실행 권한 설정을 위해 터미널을 엽니다.

Code

1 xattr -cr "/Applications/Pinky Studio.app"



터미널에 위 명령어를 입력합니다.

앱 목록에서 Pinky Studio 를 실행합니다.

리눅스 버전 설치

deb 버전 기준

deb 버전을 다운로드 받습니다.

Code

1 ​sudo apt install ~/Downloads/PinkyStudio

터미널에 위 명령어 입력후 tab 키 누르면 뒤에 버전은 자동완성됩니다.



자동 완성 된 명령어를 Enter 키 누르면 설치 진행이 됩니다.

설치되면 우분투 화면 좌측 사이드 바 아래 show apps 버튼 클릭



앱 목록에 Pinky Studio 설치된 것을 확인할 수 있습니다.

appimage 버전 기준

appimage 파일 다운로드 받고 권한 설정합니다.

chmod +x ~/Downloads/PinkyStudio 까지 입력후 tab키 입력하면 뒤에 버전 자동완성 됩니다.

권한 설정이 되었으면 appimage파일을 더블클릭하거나, 터미널에서 ~/Downloads/PinkyStudio 까지 입력후

tab 키 입력 후 Enter 누르면 실행됩니다.

로그인 및 회원가입



로그인 화면

이미 회원이 있다면 다음으로 넘어가셔도 됩니다.

회원이 없다면 회원가입 문의를 먼저 하셔야됩니다.
현재는 베타테스트 기간으로 사전 협의가 된 회원만 받고 있습니다.

회원가입 문의하기 버튼을 눌러봅니다.



구글 폼이 뜹니다.
폼의 안내에 따라 작성해주시면 됩니다.

사전협의가 안된 고객분께서는 https://pinklab.art/contact/ (https://pinklab.art/contact/)에서 먼저 베타테스트 회원

협의 문의를 넣어주시면 감사하겠습니다.

https://pinklab.art/contact/


회원 가입이 완료되었으면 학생 계정으로 로그인하여 다음 페이지로 진행하시면 됩니다.

첫 화면

첫 화면에서 로봇 선택 화면이 먼저 뜹니다.
소유하고 있는 로봇에 맞춰 로봇을 선택해주시면 됩니다.



로봇을 잘못 선택하셨더라도 상단 탑바를 클릭해 다시 선택할 수 있습니다.

대시보드 화면

소식 영역

최근 업데이트 내역이나, 신규 커리큘럼 등 소식을 확인할 수 있는 탭입니다.
일주일 이내 최근 소식만 확인할 수 있습니다.

최근 로봇 영역



내가 사용한 최근 로봇을 클릭하여 바로 연결해볼 수 있습니다.

최근 학습 영역

최근 학습한 커리큘럼을 클릭해 바로 수강할 수 있습니다.

공지사항 영역

공지사항 내용을 확인해볼 수 있습니다.



클릭하여 내용을 확인해볼 수 있습니다.

로봇 화면

로봇 화면에선 로봇을 연결해볼 수 있습니다.



최근 로봇을 바로 연결해볼 수 있고,

우측에 추가 버튼을 이용해 신규 로봇 연결(연결 방법 선택 화면으로 이동)을 할 수 있습니다.

연결 방법 선택

로봇을 연결하기 전에 먼저 로봇을 켜야됩니다.

핑키 제로 전원 켜는 방법



로봇 뒷부분에 스위치를 켭니다.(띠리리리 소리가 납니다.)



로봇의 측면에 3개의 버튼 중 좌측(1번째) 버튼을 꾹 2초정도 눌러줍니다.(띠딕 소리가 납니다.)

1분 정도 기다리면 화면이 켜지며 얼굴이 나타납니다.



얼굴을 터치해보면 로봇의 ssid 가 나타납니다. (기억해둡시다.)



로봇은 방전 절대 금지!

로봇 배터리가 다 닳기 전에 충전을 꼭 시켜주세요.
(참고 : 로봇이 배터리가 적어지면 부저 소리가 납니다.)



Wi-Fi모드 연결 선택을 누릅니다.

(AP 모드는 Wi-Fi 가 없는 환경일 경우 연결 할 수 있게 만들어놓은건데, AP 모드를 쓰면 인터넷 환경이 없어지

므로 학습 커리큘럼 이용에 지장이 갈 수 있습니다.)

로봇 찾기를 누릅니다.



로딩 후에 감지된 로봇이 나타납니다.

아까 봐두었던 ssid (zfead) 를 클릭후 다음을 클릭합니다.

잠깐의 로딩(길면20~30초) 후에 와이파이 설정 화면이 뜨는데, 안내에 맞춰서 진행하시면 됩니다.

와이파이 설정할 때는 현재 PC 의 와이파이가 무엇인지 확인해보고 로봇도 같은 와이파이로 연결해보시면 됩
니다.

(예 : PC의 와이파이가 PinkLAB_Robot_1에 연결되어있다면 로봇도 PinkLAB_Robot_1로 연결해야됨)

주의 : 만약 와이파이 대역대가 2.4GHz와 5GHz로 분리되어 있는 곳이라면 2.4GHz 사용을 해주시길 바랍니다.
(로봇의 채널 이동 관련하여 대역대가 다르면 문제가 생길 수 있습니다.)



연결되면 대시보드로 이동합니다.

핑키 제로 대시보드 화면

핑키의 상태와 센서를 On Off 할수 있고 정보를 볼 수 있는 대시보드입니다.

연결된 로봇의 ip를 확인할 수 있습니다.



연결된 로봇을 연결 해제 할 수 있습니다.

배터리 정보와 로봇 cpu와 온도 ram상태를 확인할 수 있습니다.

카메라 영상 : 로봇의 카메라 영상을 송출합니다.



로봇을 직접 수동 주행해볼 수 있습니다. 버튼을 클릭하거나, 키보드 (uio, jkl, m,.) 키를 입력하여 조작할 수 있습

니다.

(수동 주행 시 로봇이 움직이기에 로봇이 부딪히거나 떨어지지 않게 안전을 확보하신 뒤 주행하시기 바랍니다.)

로봇 바닥에 달린 센서의 정보입니다.



로봇을 들면 센서 정보가 바뀌는 것을 확인할 수 있습니다.

사이드에 버튼 3개중에 눌러보면 어떤 버튼이 눌렸는지 바뀐 색상을 통해서 알 수 있습니다.

정면에 달린 IR 센서 정보를 보여줍니다.

손을 가져다 대보면 센서값이 바뀌는 것을 확인할 수 있습니다.



IMU 정보입니다.

로봇을 흔들거나 움직이면 값이 바뀌는 것을 볼 수 있습니다.

화면이 터치되면 감지됩니다.

부저 울리기를 실행해볼 수 있습니다.



LED와 LCD를 켜고 끌 수 있습니다.

마이크 녹음 후 실행해볼 수 있습니다.

스피커를 작동시켜볼 수 있습니다.



통신 상태 확인이 가능합니다.

학습 화면

학습 화면에선 수강중인 강좌 / 이번 주 할 일 / 최근 문제 풀이 내용을 확인해 볼 수 있습니다.

(현재 연결된 로봇이 핑키 제로라면 핑키 프로 강좌는 반투명하게 보입니다.)

아직 수강신청한 강좌가 없다면 전체 강좌 목록에서 수강신청할 수 있습니다.



전체 강좌 목록 화면에 들어왔으면 수강신청 버튼으로 수강신청할 수 있습니다.

(다운로드 버튼을 누르면 AP모드 연결시 인터넷이 끊긴 오프라인 상태에서도 수강이 가능합니다.)

수강할 강좌를 누르거나 학습하기 버튼을 누르면 내 강좌 화면으로 이동합니다.



원하는 스테이지를 눌러 학습하기를 누르면 스테이지 학습 화면으로 이동 됩니다.

우측에 확장 버튼을 누르면 대시보드처럼 로봇 센서 정보들을 같이 확인할 수 있습니다.



하단에 다음 버튼을 눌러 강좌의 다음 내용을 확인할 수 있습니다.



강좌를 진행하다보면 코드 예시가 있습니다.
코드 삽입을 누르면 코드 영역에 셀이 삽입됩니다.

셀 우측에 재생 버튼을 누르거나

ctrl + Enter 나 shift + Enter를 누르면 셀이 실행됩니다.

셀 실행될 때, 로봇이 움직일 수도 있으니 충분히 거리와 안전을 확보하여 로봇이 부딪히거나 책상 밑으로 떨어

지거나 하지 않게 주의해주세요!

예시 코드에선 빈칸 문제가 있기도 합니다.
빈칸을 작성하고 Enter 를 눌러봅니다.



정답이면 초록색으로 뜹니다.

오답이면 빨간색

정답을 모르겠으면 힌트 버튼을 눌러 흐릿한 글씨로 확인할 수 있습니다.

정답 입력후 코드 삽입하여 셀에서 실행해보시면 됩니다.

강좌를 다 진행하면 문제 풀기 버튼이 등장합니다. 연습 문제 화면으로 넘어갈 수 있습니다.



문제를 다 풀면 제출 버튼으로 제출할 수 있습니다.



제출되면 채점 결과를 확인할 수 있고 문제 해설을 볼 수 있습니다.

문제를 다 풀면 해당 스테이지는 완료 처리 됩니다.



풀었던 문제는 문제 풀이 목록에서 다시 확인이 가능합니다.

Sim(시뮬레이션) 모드 학습



상단에 Sim / Real 토글 버튼을 클릭합니다.

sim 모드 전환 팝업이 뜹니다.

SIM으로 전환 버튼을 눌러줍니다.



UI 가 초록색으로 변경됩니다. (초록색 UI에선 Sim 모드 입니다.)

다시 스테이지 학습을 해봅니다.

우측 상단에 확장 버튼을 누르면

이번에는 로봇 제어 화면이 아니라 시뮬레이터가 뜹니다.

시뮬레이터를 이용하여 로봇이 없는 환경에서도 학습 진행이 가능합니다.

다시 Real 모드로 전환하고 싶으시면 우측 상단에 SIM / REAL 토글 버튼을 클릭합니다.



REAL로 전환 버튼을 클릭

모드가 전환됩니다!

실험실 화면



실험실은 자유롭게 개인적으로 코딩 실습을 해볼 수 있는 화면입니다.

스테이지에서 안내되는 코드와 별개로 자신의 코드를 직접 작성해서 테스트해볼 수 있습니다.

파일의 내용 변경은 파일 우클릭하여 이름변경 / 삭제 등을 진행할 수 있습니다.

파일 화면



파일 화면에선 캡쳐된 이미지, 코드, md(markdown) 파일을 확인해볼 수 있습니다.

pinky_ws 라는 폴더에서 관리합니다.

파일을 더블클릭하면 팝업으로 내용을 확인해볼 수 있습니다.

설정 화면



좌측 화면에 프로필을 누르면 설정 / 구독관리 / 로그아웃 팝오버가 뜹니다.

설정을 눌러봅니다.



설정 팝업이 뜹니다.



언어를 바꿔볼 수 있습니다.

라이트 모드 / 다크 보드 선택 가능합니다.

건의하기를 통해서 앱 사용에서 불편한 점을 건의할 수 있습니다.



회원 정보 설정에서 이름과 비밀번호를 수정할 수 있습니다.



PinkLAB YouTube Channel

PinkLAB Studio — Robotics, AI, ROS2 and more!

Subscribe on YouTube

https://www.youtube.com/@pinklab_studio
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